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zADA^A. pROWERITX (DOSTATO^NO PROWERITX DLQ BESKONE^NO MALYH PREOBRAZOWANIJ).
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OBRAZU@T POLNYJ BAZIS W ALGEBRE M(4;C). nA \TOJ TEOREME MOVNO POSTROITX WS@ TEORI@ 4-SPINOROW

PO ANALOGII S TEORIEJ 3-SPINOROW. tAKIM VE OBRAZOM POLU^AEM (21), GDE MY MOVEM POTREBOWATX,

^TOBY g 2 SL(4;C). tOGDA g OPREDELQETSQ PO � S TO^NOSTX@ DO ZNAKA. oTS@DA SLEDUET, ^TO SPINORNOE

PREDSTAWLENIE DLQ O(1; 3) DWUZNA^NO. oDNOZNA^NYM PREDSTAWLENIEM OBLADAET GRUPPA SL(2;C), IZ

KOTOROJ O(1; 3) POLU^AETSQ FAKTORIZACIEJ PO f�1g.
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