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w OB]EM SLU^AE

�(p) = �

0

+�

1

(p

2

�m

2

phys

) + o(p

2

�m

2

phys

) PRI p

2

! m

2

phys

: (10)

tOGDA

G(p) =

iZ

'

p

2

�m

2

phys

+ i0

;

3



GDE

m

2

phys

= m

2

+�

0

;

Z

'

= (1� �

1

)

�1

pARAMETR Z

'

OPISYWAET PERENORMIROWKU WOLNOWOJ FUNKCII '. kROME TOGO, KAK MY UWIDIM W SLEDU@-

]IJ RAZ, WER[INNYJ OPERATOR �

4

PRIWODIT K (BESKONE^NOJ) PERENORMIROWKE KONSTANTY SWQZI �.

mY MOVEM DEJSTWOWATX NESKOLXKO PO-DRUGOMU. pUSTX ', m, � | FIZI^ESKIE WOLNOWAQ FUNKCIQ,
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wY^ISLENIE KONTR^LENOW BUDET OPISANO W SLEDU@]EJ LEKCII. pREDPOLAGAETSQ, ^TO WSE ONI (HOTQ

I BESKONE^NY) IME@T PORQDOK NE NIVE �, TAK ^TO MOVNO POLXZOWATXSQ TEORIEJ WOZMU]ENIJ.

wOZNIKAET WOPROS, NE NUVNO LI WWODITX DRUGIH KONTR^LENOW, OTWE^A@]IH NOWYM WZAIMODEJSTWIQM,

^TOBY OBESPE^ITX KONE^NOSTX FIZI^ESKI IZMERIMYH WELI^IN. |TO WOPROS O PERENORMIRUEMOSTI TEO-

RII. iZWESTNO, ^TO TEORIQ '

4

PERENORMIRUEMA PRI D � 4.

zADA^A 2. pOKAZATX, ^TO W PERWOM PORQDKE PO � IMEETSQ TOLXKO ODIN KONTR^LEN, OTWE^A@]IJ �

(1)

I

ON MOVET BYTX USTRANEN S POMO]X@ OPERACII NORMALXNOGO PROIZWEDENIQ :: : :: :

1 = :1: ;

'(x) = :'(x): ;

:'(x

1

) : : : '(x

n

):'(x

n+1

) = :'(x

1

) : : : '(x

n+1

): +

n

X

k=1

:'(x

1

) : : : d'(x

k

) : : : '(x

n

): h'(x

k

)'(x

n+1

)i:

pERENORMIROWANNOE W PERWOM PORQDKE DEJSTWIE MOVNO ZAPISATX W WIDE

S =

Z

d

D

x :
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